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1. Bezpieczehstwo

Przed przystgpieniem do instalacji urzadzenia nalezy zapoznac sie z niniejszg dokumentacja. Producent nie
ponosi odpowiedzialno$ci za wadliwe dziatanie lub nawet uszkodzenie sprzetu powstate w wyniku
nieprzestrzegania zapiséw instrukcji. Uszkodzenie powstate w wyniku nieprawidtowo przeprowadzonej
instalacji, konserwacji lub niewtasciwej eksploatacji nie podlega gwarancji. Wprowadzanie w urzadzeniu
jakichkolwiek modyfikacji, ktére nie sg autoryzowane przez producenta lub dokonywanie samodzielnych
napraw skutkuje utratg uprawnien wynikajacych z gwarancji. Montazu powinna dokonywac osoba posiadajaca
odpowiednie uprawnienia elektryczne.

2. Ostrzezenie

Urzadzenie elektryczne pod napieciem! Przed dokonaniem jakichkolwiek czynnosci zwigzanych ze zmianami
elektrycznymi (podtaczanie przewodow, instalacja urzadzenia, itd.) nalezy upewnic sie, Zze napiecie zasilajgce
odtaczone jest od urzadzenia. Podczas instalacji, przed kazdorazowym przystapieniem do montazu nalezy
roztadowa¢ swoj tadunek elektrostatyczny poprzez kontakt z uziemionym elementem w celu
unikniecia powstawania przepiec¢ napieciowych. Montazu powinna dokonac osoba posiadajgca odpowiednie
uprawnienia elektryczne.

3. Opis urzadzenia

System detekcji zajetosci miejsc parkingowych NODER bazuje na zintegrowanych sensorach
ultradzwiekowych wraz z sygnalizacjg wizualng oraz koncentratorach IP. Sensory zamontowane nad kazdym
z miejsc parkingowych umozliwiajg jednoznaczne stwierdzenie o obecnosci danego pojazdu oraz
poinformowanie o stanie danego miejsca parkingowego (wolne lub zajete). Czujnik wykorzystuje technologie
ultradzwiekowa do wykrywania stanu miejsca parkingowego, a nastepnie steruje odpowiednio diode LED, aby
wyswietli¢ wtasciwy kolor i da¢ znac kierowcy, gdzie znajduje sie dostepne miejsce. Sensory tagczone sa ze sobg
W grupy za pomoca urzadzen, nazywanych koncentratorami. Kazdy koncentrator obstuguje sensory za
pomocg czterech niezaleznych magistral RS-485. Koncentrator umozliwia wymiane danych z sensorami
bezposrednio z zintegrowang platforma poprzez protokét TCP/IP.

NODER S.A., ul. Olszanska 5h. 31-513 Krakow, noder@noder.pl
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4. Wymiary urzadzen
4.1. Koncentrator CONC-4RS485
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4.2. CzujkalUPS-R

00}

126

NODER S.A., ul. Olszanska 5h. 31-513 Krakéw, noder@noder.pl



Czujka

Gel

Uchwyt

A
Y

126 |

@100

|
T
~
|

NODER S.A., ul. Olszanska 5h. 31-513 Krakéw, noder@noder.pl



y

[/
1 d

MNO0OER

4.3. TablicaLED LDO-1

----------------------------------------------------------------
llllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllll

L] L] L] L] [ "= . "= [ [ "= . "= n [ "

[l [l [} L] [ - . - [ [ - . - "= "
llllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllll
llllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllll

[l [l [} L] [ "= . "= w - "= "= . = . "= " |

[l [l [} L] [ - . - [ [ - . "= [ " Ia
---------------------------------------------------------------- :O
llllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllll |
IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII :
llllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllll |

- . L] = . [} -u "= "= w = w "= "= "= w = w "= "= . :
. - - EEwoEw - [} -n [ - . - [ [ - . "= "= "= .. " :
llllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllll I
llllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllll :

|
|
T
|
|
|

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

NODER S.A., ul. Olszanska 5h. 31-513 Krakéw, noder@noder.pl



y

[/}
L

MODOER

5. Umiejscowienie czujki Noder IUPS-R

Na ponizszym rysunku przedstawiono przyktad montazu czujki przy miejscu parkingowym o wymiarach
2.5x5m. Zakres wysokosci dla poprawnego odczytu zajetosci miejsca postojowego wynosi 2-3m. Natomiast
rekomendowana wysokos¢ montazu to 2.5-2.8m. Czujke nalezy zamontowac na $rodku kazdego miejsca
parkingowego w odlegtosci 4.5-5m od jego konca. Nalezy zwréci¢ uwage na odlegtos¢ miejsca postojowego od
scian lub stupéw ktéra powinna wynosié¢ minimum 0.5 m. Tego obszaru nie nalezy wlicza¢ w dtugos¢ miejsca
parkingowego podczas instalacji czujki. Do poprawnego montazu wymagane jest koryto o szerokosci minimum
10cm. Koryto musi by¢ sztywno przytwierdzone do sufitu, bez mozliwosci kotysania sie. Do wzajemnego
potaczenia czujek najlepiej uzy¢ fabrycznie zakoriczonych patchcord’éw o dtugosci ok. 3m.

Umiejscowienie czujki wzgledem miejsca parkingowego:
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Potaczenie kolejnych czujek w jednej linii nad miejscami parkingowymi:

Czujka do prawidtowego odczytu powinna by¢ ustawiona centralnie do miejsca parkingowego, aby nie
generowata fatszywych odczytéw innych samochodéw:

NODER S.A., ul. Olszanska 5h. 31-513 Krakéw, noder@noder.pl
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6. Montaz i podtaczenie czujki Noder IUPS-R

Istotnym elementem prawidtowego dziatania systemu detekcji zajetosci miejsc parkingowych NODER jest
wykonanie poprawnej instalacji wraz z wtasciwym montazem i podtgczeniem urzadzen.

6.1. Montaz czujki Noder IUPS-R

Ponizej opisane zostaty kolejne kroki niezbedne do prawidtowego montazu czujki rejestrujacej zajetosc
miejsca parkingowego.

czesc 1
wkrety

czesc 2

czujka

1. Wytnij otwér o srednicy 40mm w odpowiednim miejscu korytka kablowego.
2. W wyciety otwor wioz czesé numer 1 tak, aby znacznik skierowany byt w strone miejsca parkingowego.

znacznik

w

Przykrec¢ czes¢ obudowy za pomoca wkretéw samogwintujgcych o wymiarach ¢4 x 10.
Potacz czes¢ numer 2 z czescig numer 1 za pomocg zaczepdw na czesci numer 2.
5. Potacz czesé numer 2 z czujka za pomocg zaczepdw na czesci numer 2.

»

NODER S.A., ul. Olszanska 5h. 31-513 Krakow, noder@noder.pl
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6.2. Podtaczenie czujki Noder [lUPS-R

CzujkaNODER IUPS-R posiada 2 wejscia RJ-45. Do taczenia ich zinnymi urzadzeniami zaleca sie zastosowanie
dobrej jakosci kabli i patchcord’dw UTP kat. 5e. Pierwsza czujka znajdujgca sie najblizej koncentratora
powinna by¢ podtaczona do jego magistrali RS-485 ([RX+] - bragzowy, [RX-] - biato-brgzowy).

Do zasilenia czujek nalezy uzy¢ zasilacza o napieciu wyjsciowym 24V DC. Sposdb podtaczenia poszczegdlnych
zyt zostat opisany w ponizszej tabeli.

Numer przewodu Kolor Podtaczenie
1 Biato-pomaranczowy
2 Pomaranczowy +24V
3 Biato-zielony
4 Niebieski
5 Biato-niebieski GND
6 Zielony
7 Biato-brazowy RS-485- (RX-)
8 Brazowy RS-485+ (RX+)

Tak skonfigurowany interfejs RJ-45 nalezy podtaczy¢ do pierwszej czujki. Zastosowanie struktury magistrali
w jedna linie zalecane jest przy podtaczaniu maksymalnie 20 czujek. Alternatywng metoda jest potaczenie
struktury w litere ,T”, czyli utworzenie dwéch réwnolegtych linii. Dzieki tej metodzie zmniejszajg sie spadki
napiec. Takie rozwiazanie daje mozliwos$¢ podtaczenia do 32 czujek do jednej magistrali.

Do taczenia czujek obstugujagcych miejsca parkingowe nalezy korzysta¢ z fabrycznie zakonczonych
patchcord’dw UTP kat. 5e. Urzadzenia nalezy taczyé w szereg (patrz -> 7. Schematy podtaczeniowe).
Maksymalna ilo$¢ urzadzen podtaczonych do pojedynczego portu magistrali koncentratora to 32. Jeden
koncentrator z czterema magistralami RS-485 moze obstuzy¢ tacznie do 128 czujek. Do zasilenia
koncentratora nalezy wykorzystaé zasilacz o napieciu wyjsciowym 12V DC.

NODER S.A., ul. Olszanska 5h. 31-513 Krakow, noder@noder.pl
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7. Schematy podtaczeniowe

Ponizej przedstawione zostaty przyktadowe schematy podtaczenia czujek do pierwszego portu koncentratora
oraz tablice LED potaczong z systemem detekcji zajetosci miejsc parkingowych za pomocg sieci TCP/IP, ktéra
informowac bedzie o ilosci wolnych miejsc parkingowych.

Zalecanymi przewodami do podtaczenia zasilania do kontrolera i koncentratra sa: HO7V-K/LgY 1,5 750V.

W jednej linii mozna podtaczy¢ maksymalnie 20 czujek na jeden port magistrali. W tym wypadku, pierwsza
z czujek podtaczona jest do zasilacza (zasilanie) i portow koncentratora (komunikacja RS-485), natomiast
kolejne taczone sg ze soba w szereg za pomocg patchcord’éw (od czujki do czujki). Uzycie na jednej linii
wiekszej liczby czujek nie jest zalecane ze wzgledu na spadki napie¢ na przewodach i ztaczach, ktérych
skutkiem jest niewystarczajacy poziom napiecia do prawidtowej pracy najdalej oddalonych od zasilacza
urzadzen.

v
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Ponizej przedstawiono alternatywna metode podtaczenia urzadzen. W tym wypadku, wystepuja dwie linie
réwnolegle podtaczone do portu magistrali. Pierwsze czujki obu linii nalezy podtaczy¢ do zasilacza (zasilanie)
i portu koncentratora (komunikacja RS-485). Kolejne natomiast tagczone sg ze sobg w szereg za pomoca
patchcord’éw (od czujki do czujki). Zastosowanie drugiej linii umozliwia podtaczenie maksymalnie 32 czujek
(np.linia 1 - 20 czujek, linia 2 - 12 czujek lub jak na rysunku ponizej: linia 1 - 16 czujek, linia 2 - 16 czujek).
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8. Zmiana adresu IP koncentratora Noder CONC-4RS485

Domyslnym adresem IP kontrolera systemu parkingowego Noder CONC-4RS485 jest 192.168.117.230. Do
jego zmiany nalezy ustawi¢ komputer w tej sieci i w przegladarce wpisa¢ domysiny adres koncentratora.
Wyswietlone zostanie okno logowania, gdzie domyslinie:

Login: admin

Hasfo: 000000

Zaloguj sie
http://192.168.117.230

Twoje polaczenie z t3 strona nie jest prywatne

Mazwa uzytkownika

Hasto

Zaloguj sie Anuluj

Po zalogowaniu otwarte zostanie okno, w ktdrym zawarte sg informacje o statusie urzadzenia:

Etherent to 4xRS converter

Ethernet-4xRS
Relay
Stack version: v3.42
Version: 1.26-{opt-1) Port status
Compilation date: Sep 8 2020 16:40:33
Mame: .
. Device stastu
Password IP: 192.168.117.230
Up time: 0d Oh 7m 3s

NODER S.A., ul. Olszanska 5h. 31-513 Krakéw, noder@noder.pl
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Aby zmieni¢ adres IP nalezy przejs¢ do zaktadki Network. W otwartym oknie mozna zmieni¢ ustawienia
sieciowe:

Etherent to 4xRS converter

EZ Network settings
Network

The page allows you to change the network configuration of the device.

MNOTE: Changing network settings may cause you to lose the connection
to the device

Password

Please enter your new network configuration below:

MAC address: 00:1E:C0:B8:38:59
NetBios name: ETH-RS5422-4P

[ Enable DHCP

IP address: 1192.168.117.230 |
Gateway: 1192.168.117.1 |
Subnet mask: | 255255 255.0 |
TCP port 1: |6001 |
TCP port 2: 16002 |
TCP port 3: 16003 |
TCP port 4: 16004 |

Save

NODER S.A., ul. Olszanska 5h. 31-513 Krakéw, noder@noder.pl
15



NODER RN

9. Przywracanie koncentratora Noder CONC-4RS485 do ustawien
fabrycznych

W razie btednej konfiguracji urzadzenia jest mozliwos$é przywrdécenia go do ustawien fabrycznych. W tym celu
nalezy na przetaczniku DIP Switch ustawié¢ w pozycji gérnej 1, 2 oraz 3 przetacznik. Nastepnie na obwédd
elektryczny J1 nalezy zatozy¢ zworke w celu zamkniecia obwodu. Po wykonanych czynnosciach nalezy
zrestartowac urzadzenie z zasilania. Po ponownym uruchomieniu koncentrator powinien zostac przywrécony
do swoich ustawien poczatkowych. Po resecie nalezy pamieta¢ aby przetacznik DIP Switch przywréci¢ do
pozycji poczatkowej, oraz zdjgé zworke z obwodu J1.

 — | — m— S—

G G1e1%,

@ @
HEHOoOo

+12V OUT IN

P4 P3 P2 P1 EER PWR

000000

-

P DIP Switch
< /
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O
[«
J1
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10.  Adresowanie czujki Noder IUPS-R

10.1. Opis urzadzenia konfiguracyjnego

Narzedzie konfiguracyjne jest urzadzeniem stuzacym do zdalnej komunikacji z sensorami niewyposazonymi
w przetacznik Dip switch. Dzieki niemu uzytkownik ma mozliwos¢ zaadresowaé czujniki, ustali¢ odlegtos¢
odczytu oraz zmieni¢ kolor sensora. Na kazdej magistrali RS-485 moze znajdowac sie jedno urzadzenie
o danym adresie w zakresie od 1 do 32.

10.2. Instalacja urzadzenia oraz oprogramowania

Urzadzenie konfiguracyjne podczas komunikacji nie powinno znajdowac sie dalej niz 0.5m od sensora.
Natomiast maksymalna odlegtos¢ pomiedzy konfiguratorem, a urzadzeniem z systemem Android na ktorej
uruchomiona jest aplikacja konfiguracyjna powinna by¢ nie wieksza niz 10.0+2.0m.

10.2.1. Instalacja oprogramowania

Aplikacja do obstugi konfiguratora sensoréw jest dostepna tylko dla urzadzen z systemem Android. Uwaga, dla
prawidtowego dziatania aplikacji wymagana jest zmiana jezyka systemowego urzadzenia na jezyk angielski.

Plik aplikacji ,,Ultrasonic detector V3.7.6.apk”nalezy przekopiowacé na pamiec¢ urzadzenia. Nastepnie nalezy
uruchomi¢ dostepny dla danego urzadzenia menadzer plikéw, wybrad interesujacy nas plik instalacyjny i go
zainstalowac.

Plik z aplikacjg dostepny do pobrania z tego linku: Ultrasonic detector V3.7.6.apk

NODER S.A., ul. Olszanska 5h. 31-513 Krakow, noder@noder.pl
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10.2.2. Instalacja konfiguratora

Konfigurator nalezy podtaczy¢ do zasilania za pomoca portu USB. Jezeli istnieje taka mozliwo$¢ mozna go
podtaczy¢ bezposrednio do urzadzenia mobilnego. Migajgca dioda na konfiguratorze bedzie oznaczac
prawidtowo dziatajgce urzadzenie.

Po uruchomieniu aplikacji, w celu potaczenia sie z konfiguratorem w pierwszej kolejnosci powinno sie
sprawdzi¢ czy w urzadzeniu wtaczony jest modut Bluetooth. Nastepnie w aplikacji mobilnej nalezy wybraé
opcje ,Search” dzieki czemu pojawi sie lista dostepnych urzadzen.

Z wyswietlonej listy nalezy wybrac interesujace nas urzadzenie, a nastepnie wybrac opcje ,Connect” aby
potaczy¢ sie z urzadzeniem konfiguracyjnym i wejé¢ do interfejsu ustawierr sensora. Swiecaca $wiattem
ciggtym dioda na konfiguratorze bedzie oznaczac¢ prawidtowo podtaczone urzadzenie.

W razie koniecznosci jest mozliwos$¢ odtaczenia urzadzenia od aplikacji mobilnej dzieki opcji ,Disconnect” oraz
mozliwe jest wyczyszczenie listy dostepnych urzadzen za pomocg funkgji ,Clear”.

1) [2023-05-09 09:39:55) Searching complete

Search Connect Disconnect Clear

* MY018 .
CC:33:31:BD:3F:F1 48dB e

* Jabra Elite 4

* Jabra Elite 4

FORWARD

NODER S.A., ul. Olszanska 5h. 31-513 Krakow, noder@noder.pl
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11. Podstawowa konfiguracja sensora

Podczas konfiguracji nalezy zachowaé odpowiedni dystans pomiedzy sensorami by zapobiec mozliwosci
skonfigurowania dwdch sensoréw jednoczesnie. Przy poprawnym odczycie badz zapisie nowych parametrow
sensora, urzadzenie zamruga.

11.1. Odczytizmiana adresu sensora

Aby odczyta¢ aktualny adres sensora oraz wysokos¢ odczytu nakieruj konfigurator w kierunku sensora
i wcisnij ,READ”. Przy poprawnym odczycie w aplikacji powinny pojawic sie aktualne parametry urzadzenia.
Aby zmieni¢ konkretnemu sensorowi adres lub wysokos$¢ odczytu wystarczy wpisa¢ w pola wymagane
parametry, nakierowac konfigurator w kierunku sensora i wcisng¢ ,SETUP”. Po poprawnym przestaniu
parametrow sensor zamruga, a adres w aplikacji zostanie automatycznie podniesiony o 1, co daje operatorowi
mozliwos¢ seryjnego nadawania adreséw kolejnym sensorom bez koniecznosci recznej zmiany adresu przy
kazdym kolejnym urzadzeniu.

11.2. Zmiana koloru stanu wolnego sensora

Aplikacja daje mozliwosc ustawienia koloru sensoraw jego stanie ,wolnego miejsca postojowego”. Aby zmienic
kolor nalezy wybrac interesujacg nas opcje na liscie rozwijanej w pozycji ,No Parking Light Control”,
nakierowac¢ konfigurator w kierunku sensora i wcisna¢ ,SETUP”. Po poprawnym przestaniu parametréw
sensor zamruga w wybranym kolorze.

)

Address: 1 Installation Height: 250

READ SETUP

No Parking Light Control SETUP
Green

White
Cyan
Magenta

AUTO-CALIBRATION Violet
Blue

Parking Lot Status OBTAIN
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