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NODER RS

1. Bezpieczenstwo

Przed przystgpieniem do instalacji urzadzenia nalezy zapoznac sie z niniejszg dokumentacja. Producent nie
ponosi odpowiedzialnosci za wadliwe dziatanie lub nawet uszkodzenie sprzetu powstate w wyniku
nieprzestrzegania zapiséw instrukcji. Uszkodzenie powstate w wyniku nieprawidtowo przeprowadzonej
instalacji, konserwacji lub niewtasciwej eksploatacji nie podlegajg gwarancji. Wprowadzanie w urzadzeniu
jakichkolwiek modyfikacji, ktére nie sg autoryzowane przez producenta lub dokonywanie samodzielnych
napraw skutkuje utrata uprawnien wynikajacych z gwarancji. Montazu powinna dokonywaé osoba
posiadajaca odpowiednie uprawnienia elektryczne.

2. Ostrzezenie

Urzadzenie elektryczne pod napieciem! Przed dokonaniem jakichkolwiek czynnosci zwigzanych ze zmianami
elektrycznymi (podtaczanie przewoddw, instalacja urzadzenia, itd.) nalezy upewnic sie, ze napiecie zasilajace
odtaczone jest od urzadzenia. Przed rozpoczeciem podtaczania urzadzen peryferyjnych (elementy
wykonawcze, czytniki, itp.) konieczne jest przeprowadzenie weryfikacji poprawnosci wykonania instalacji
(np. brak zwar¢ pomiedzy zytami). Podczas instalacji, przed kazdorazowym przystgpieniem do montazu
nalezy roztadowaé swoj tadunek elektrostatyczny poprzez kontakt z uziemionym elementem w celu
unikniecia powstawania przepie¢ napieciowych. Nie powinno sie instalowac¢ magistral komunikacyjnych
wzdtuz linii napiecia 230/400 V w odlegtosci mniejszej niz 25 cm. Jezeli infrastruktura tego nie umozliwia,
pozadane jest zastosowanie okablowania ekranowego, ktére nalezy uziemi¢ od strony kontrolera. Konieczne
jest, aby podtaczenie okablowania w obudowie wykonywaé w sposéb dbaty i uporzadkowany, umozliwiajacy
dostep do elementéw zamontowanych wewnatrz. Niepodtaczone zyty nalezy zaizolowaé. Montazu powinna
dokonac osoba posiadajgca odpowiednie uprawnienia elektryczne.

3. Opis urzadzenia

Uniwersalny modut sterowania IO16RS jest zaawansowanym mikroprocesorowym urzgdzeniem wejs¢/wyjsc
przeznaczonym do zautomatyzowanej identyfikacji uzytkownikéw. Znalez¢ moze zastosowanie w systemach
bezpieczenstwa budynkowego, kontroli dostepu, rejestracji czasu pracy, obstugi obiektow hotelowych
i rekreacyjnych. Systemem nadrzednym i zarzadzajacym pracg sterownika jest zintegrowana platforma
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4, Budowa urzadzenia

magistrala
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zasilania

Uniwersalny modut sterowania I016RS stuzy do zautomatyzowanej identyfikacji uzytkownikéw, i moze by¢
wykorzystywany jako modut sterowania windami. Do komunikacji z kontrolerami takimi jak Noder EE12 lub
Noder EWE4 wykorzystywana jest magistrala RS-485 (przy poprawnym potaczeniu na module migajg diody
RXi TX z czestotliwoscig ok 10Hz). Po otrzymaniu zgody z systemu na przejazd windg wysterowane zostaja
okreslone przekazniki (po wysterowaniu przekaznika zaswieci sie jego dioda monitorujgca). Do zaciskow
wyjs¢ przekaznikowych moga zosta¢ podtgczone elementy wykonawcze. W celu sprawdzenia aktualnego
potozenia windy, uzywa sie wejs¢ modutu. W celu uruchomienia urzadzenia nalezy podtaczy¢ przez gniazdo
zasilania napiecie 12V.

NODER S.A., ul. Olszanska 5h. 31-513 Krakéw, info@noder.systems

str. 4



h“
MOoO0OER = .
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6. Adresowanie modutu IO16RS

wy

Rozszerzenie Noder IO16RS wspétpracuje z kontrolerami EE12 oraz EWE4. Obydwa te urzadzenia moga
obstuzy¢ do maksymalnie 4 modutéw rozszerzen. Do prawidtowego dziatania systemu nalezy zaadresowac
urzadzenie za pomocg DIP switch’a znajdujgcego sie na jego ptytce. Przetaczniki 1 oraz 2 ustawiajg adres
binarnie, natomiast przetacznik 8 wtacza opcje rejestracji aktualnego stanu przekaznika wyjscia (po
wysterowaniu okreslonego przekaznika, odpowiednia dioda zaswieci sie na czas jego wysterowania).

W tabeli ponizej przedstawiono prawidtowg adresacje urzadzenia:

e oD
1 p 3 4 5 6 7 8

e LRl
1 p 3 4 5 6 7 8

e B
1 p 3 4 5 6 7 8
DIP

e RNl
1 p 3 4 5 6 7 8

NODER S.A., ul. Olszanska 5h. 31-513 Krakéw, info@noder.systems

str. 6



7. Specyfikacja techniczna

Charakterystyka
TYP

WSPOLPRACA Z KONTROLERAMI

LICZBA OBStUGIWANYCH PIETER
LICZBA MODUtOW NA KONTROLER

LICZBA MODUtOW NA JEDNA WINDE

LICZBA PIETER OBStUGIWANYCH PRZEZ
JEDEN KONTROLER

Specyfikacja techniczna
LICZBA WY JSC PROGRAMOWALNYCH
OBCIAZALNOSC WYJSC
LICZBA WEJSC PROGRAMOWALNYCH
KOMUNIKACJA Z KONTROLEREM
NAPIECIE ZASILANIA
POBOR PRADU
WYMIARY
WAGA
TEMPERATURA PRACY
TEMPERATURA PRZECHOWYWANIA
WILGOTNOSC WZGLEDNA OTOCZENIA
NORMA

NoDER R

I016RS

Noder EE12
Noder EWE4

16
1-4
1-4

1-64

16

1A

16

1 x RS-485

12V DC

$rednio ~200mA (maksymalnie ~337mA)
151x105x23 mm
300g
-10°C-+55°C
-20°C-+70°C
<80%

CE

NODER S.A., ul. Olszanska 5h. 31-513 Krakéw, info@noder.systems



NODER RS

8. Przyktad podtaczenia do kontrolera EWE4

Kontroler EWE4 moze obstuzy¢ do maksymalnie 4 modutéw I016RS, stuzacych do zautomatyzowanej
identyfikacji uzytkownikéw. Kontroler nie obstuguje réznych typéw urzadzen na magistrali RS-485, dlatego
gdy w systemie uzywany jest modut rozszerzen |IO16RS mozna uzy¢ tylko czytnikéw MD-W (np. 2 x MD-W
oraz 4 x IO16RS). W cellu podtaczenia zasilania zaleca sie wykorzystanie wyjscia przekaznikowego DEC na
kontrolerze. Dzieki temu operator systemu ma mozliwos¢ zdalnie zrestartowacd urzadzenie. Zasilanie modutu
nie powinno by¢ podtagczone do magistrali RS-485 kontrolera. Podtaczenie w taki sposéb zasilania moze
spowodowac uszkodzenie modutu IO16RS.
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9. Przyktad podtaczenia do kontrolera EE12

Kontroler EE12 moze obstuzy¢ do maksymalnie 4 modutéw IO16RS, stuzacych do zautomatyzowanej
identyfikacji uzytkownikow, jednoczes$nie obstugujac do 12 czytnikdw MD-R. Do komunikacji z urzadzeniem
nalezy uzy¢ portu rozszerzen znajdujacego sie na ptycie kontrolera. W celu podtaczenia zasilania zaleca sie
wykorzystanie wyjscia przekaznikowego DEC na kontrolerze. Dzieki temu operator systemu ma mozliwos¢
zdalnie zrestartowac urzadzenie. Zasilanie modutu nie powinno by¢ podtaczone do magistrali RS-485
kontrolera. Podtgczenie w taki sposéb zasilania moze spowodowac uszkodzenie modutu IO16RS.
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10. Przyktadowe podtaczenie 4 modutéw IO16RS do kontrolera
EWE4
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Inne przyktadowe podtaczenie 4 modutéow IO16RS do

kontrolera EWE4
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12. Przyktadowe podtaczenie 4 modutéw IO16RS do kontrolera
EE12
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